COMUNE DI VERONA E

AMT SpA PROTOCOLLO
P-0000877 del 19/03/2020

20 ghal 19/03/2020

Verona, 19 marzo 2020

A mezzo pee
Al Comnmne di Verona

c.d. Direttore Generale
dott, Fabio Gamba

Area risorse economiche
Doit ssa Maria Sacchetiini

Mobilita e Traffico
Ing. Michele Fasoli

Oggetto: Progetto Filovia di Verona — Trasmissione PEF

Come richiesto, a seguito dell'incarico specifico conferito a PTS CLAS si trasmette in allegato la
versione finale del PEF della costruzione della filovia-fase gestionale del Sistema, affinché possiate
avviare il necessario processo di condivisione con 'Ente di bacino e alla successiva approvazione del
documento che il CdA di AMT spa provvedera a recepire ai fini del perfezionamento dell'Atto
integrativo del contratto di mutuo in essere con BPM.

L’aggiornamento del PEF riflette la situazione attuale, che ha elementi lievemente peggiorativi
rispetto al quadro del 2018. In particolare:

» mancano i 3 mln previsti per il 2019 da parte del Comune di Verona;

« sono slittati gli incassi previsti di una prima parte dei contributi statali a seguito dei primi SAL
di costruzione;

« la maggior concentrazione dei lavori nel 2020 e 2021 comporta una meno favorevole
distribuzione degli incassi per rimborsi IVA e per contributi statali rispetto alle previsioni
originarie

« il montante del debito finanziario ¢ (anche per conseguenza dei punti precedenti} maggiore di
quello ipotizzato

In attesa di ricevere quanto prima il documento approvato, si conferma la disponibilita di PTS CLAS
(dott. Roat) ad approfondire qualsiasi tema che dovesse apparire poco chiaro e, con 'occasione, si
porgono cordiali saluti.
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